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होम प�रचय  गितिविधयां  सेवाएं  काय��म  संसाधन  इसरो से जुड़� 

होम / गितिविधयां/ भावी िमशन / चं�यान-3चं�यान-3

चं�यान-3 चं�यान-2 का अनुवत� िमशन है, जो चं� सतह पर सुरि�त ल��िडंग और रोिवंग की एंड-टू-एंड �मता �दिश�त
करता है। इसम� ल�डर और रोवर िव�ास शािमल ह�। इसे एलवीएम3 �ारा एसडीएससी शार, �ीह�रकोटा से �मोिचत िकया
जाएगा। �णोदन मॉ�ूल 100 िकमी चं� क�ा तक ल�डर और रोवर िव�ास को ले जाएगा। �णोदन मॉ�ूल म� चं� क�ा से
पृ�ी के वण��मीय और �ुवीय मीिट�क मापो ंका अ�यन करने के िलए �े�� ो-पोल�रमेट� ी ऑफ हैिबटेबल �ैनेट अथ�
(एसएचएपीई) नीतभार है।

ल�डर नीतभार: तापीय चालकता और तापमान को मापने के िलए चं� सतह तापभौितकीय �योग (चे�); ल��िडंग साइट के
आसपास भूकंपीयता को मापने के िलए चं� भूकंपीय गितिविध (आईएलएसए) के िलए साधनभूत; �ा�ा घन� और इसकी
िविवधताओ ंका अनुमान लगाने के िलए ल�गमुइर जांच (एलपी)। नासा से एक िन��य लेजर �रट� ो�र�े�र ऐरे को चं� लेजर
र��िजंग अ�यनो ंके िलए समायोिजत िकया गया है।

रोवर नीतभार: ल��िडंग साइट के आसपास मौिलक संरचना �ा� करने के िलए अ�ा कण ए�-रे �े�� ोमीटर
(एपीए�एस) और लेजर �े�रत �ेकडाउन �े�� ो�ोप (एलआईबीएस)।

अिधक जानकारी

चं�यान-3 म� एक �देशी ल�डर मॉ�ूल (एलएम), �ोप�शन मॉ�ूल (पीएम) और एक रोवर शािमल है, िजसका उ�े�
अंतर�हीय िमशनो ंके िलए आव�क नई तकनीको ंको िवकिसत और �दिश�त करना है। ल�डर के पास िनिद�� चं� �थल पर
सॉ� ल�ड करने और रोवर को तैनात करने की �मता होगी जो इसकी गितशीलता के दौरान चं� सतह के इन-सीटू
रासायिनक िव�ेषण करेगा। ल�डर और रोवर के पास चं� सतह पर �योग करने के िलए वै�ािनक नीतभार ह�। पीएम का
मु� काय� एलएम को लॉ� �ीकल इंजे�न से अंितम चं� 100 िकमी गोलाकार �ुवीय क�ा तक ले जाना और एलएम को
पीएम से अलग करना है। इसके अलावा, �णोदन मॉ�ूल म� मू�वध�न के �प म� एक वै�ािनक नीतभार भी है िजसे ल�डर
मॉ�ूल के अलग होने के बाद संचािलत िकया जाएगा। चं�यान-3 के िलए िच��त िकया गया लॉ�र जीएसएलवी-एमके3 है
जो एकीकृत मॉ�ूल को ~170x36500 िकमी आकार के एिलि�क पािक� ग ऑिब�ट (ईपीओ) म� �थािपत करेगा।

चं�यान-3 के िमशन के उ�े� ह�:

1. चं� सतह पर सुरि�त और सॉ� ल��िडंग �दिश�त करना
2. रोवर को चं�मा पर �मण का �दश�न करना और
3. यथा��थत वै�ािनक �योग करना

िमशन के उ�े�ो ंको �ा� करने के िलए ल�डर म� कई उ�त �ौ�ोिगिकयां मौजूद ह� जैसे,

चं�यान-3

गेलरी
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1. अ�ीमीटर: लेजर और आरएफ आधा�रत अ�ीमीटर
2. वेलोसीमीटर : लेजर डॉपलर वेलोसीमीटर और ल�डर हॉ�रजॉ�ल वेलोिसटी कैमरा
3. जड़�ीय मापन: लेजर गायरो आधा�रत जड़�ीय संदभ� और ए�ेलेरोमीटर पैकेज
4. �णोदन �णाली: 800N �ॉटलेबल िल��ड इंजन, 58N एिट�ूड ��स� और �ॉटलेबल इंजन कंट� ोल इले�� ॉिन�
5. नौवहन, गाइड�स एंड कंट� ोल (NGC): पावड� िडस�ट ट� ैजे�री िडजाइन और सहयोगी सॉ�वेयर त�
6. खतरे का पता लगाना और बचाव : ल�डर खतरे का पता लगाना और बचाव कैमरा और �सं�रण ए�ो�रथम
7. ल��िडंग लेग तं�

उपयु�� उ�त तकनीको ंको पृ�ी की ��थित म� �दिश�त करने के िलए, कई ल�डर िवशेष परी�णो ंकी योजना बनाई गई है
और सफलतापूव�क संप� िकए गए ह�।

1. एकीकृत शीत परी�ण - परी�ण �ेटफॉम� के �प म� हेलीकॉ�र का उपयोग करके एकीकृत संवेदक और नौवहन
�दश�न परी�ण का �दश�न

2. एकीकृत हॉट परी�ण - टॉवर �ेन का परी�ण �ेटफॉम� के �प म� उपयोग करके संवेदक, ए�ुएटस� और एनजीसी
के साथ बंद लूप �दश�न परी�ण का �दश�न

3. ल�डर लेग मैकेिन� परफॉरम�स परी�ण एक लूनर िसमुल�ट परी�ण बेड पर िविभ� टच डाउन ��थितयो ंका अनुकरण
करता है।

चं�यान -3 के िलए सम� िविनद�श नीचे िदए गए ह�:

�
सं.

�ाचल िवशेष िववरण

1. िमशन लाइफ (ल�डर
और रोवर)

एक चं� िदवस (~14 पृ�ी िदवस)

2. ल��िडंग साइट (�ाइम) 4 िकमी x 2.4 िकमी 69.367621 द., 32.348126 पू.

3. िव�ान नीतभार ल�डर:
1. मून बाउंड हाइपरस��िसिटव आयनो�ीयर और एटमॉ��यर (रंभा) की रेिडयो
एनाटॉमी

2. चं� का सरफेस थम� िफिजकल ए�पे�रम�ट (चे�)
3. चं� भूकंपीय गितिविध के िलए उपकरण (ILSA)
4. लेजर रेट� ो�र�े�र ऐरे (एलआरए) रोवर:
5. अ�ा कण ए�-रे �े�� ोमीटर (एपीए�एस)
6. लेजर �े�रत �ेकडाउन �े�� ो�ोप (एलआईबीएस) �णोदन मॉ�ूल:
7. िनवासयो��ह पृ�ी (शेप) की �े�� ो-�ुवीयिमित

4. दो मॉ�ूल िव�ास 1. �णोदन मॉ�ूल (ल�डर को �मोचन �वेशन से चं� क�ा तक ले जाता है)
2. ल�डर मॉ�ूल (रोवर को ल�डर के अंदर समायोिजत िकया गया है)

5. ��मान 1. �णोदन मॉ�ूल: 2148 िक�ा
2. ल�डर मॉ�ूल: 26 िकलो के रोवर सिहत 1752 िकलो
3. कुल: 3900 िक�ा

6. िवद्युत उ�ादन 1. �णोदन मॉ�ूल: 758 W
2. ल�डर मॉ�ूल: 738W, ड�ूएस बायस के साथ
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3. रोवर: 50W

7. संचार 1. �णोदन मॉ�ूल: आईडीएसएन के साथ संचार करता है
2. ल�डर मॉ�ूल: आईडीएसएन और रोवर के साथ संचार करता है। आक��क िलंक
के िलए चं�यान -2 कि�� की भी योजना है।

3. रोवर: ल�डर के साथ ही संचार करता है।

8. ल�डर संवेदक 1. लेजर जड़�ीय संदभ� और �रणमापी पैकेज (एलआईआरएपी)
2. केए-ब�ड अ�ीमीटर (कारा)
3. ल�डर पोजीशन िडटे�न कैमरा (एलपीडीसी)
4. एलएचडीएसी (ल�डर हैज़ड� िडटे�न एंड अवॉइड�स कैमरा)
5. लेजर अ�ीमीटर (एलएएसए)
6. लेजर डॉ�र वेलोसीमीटर (एलडीवी)
7. ल�डर �ैितज वेग कैमरा (एलएचवीसी)
8. माइ�ो �ार संवेदक
9. इन��नोमीटर और टचडाउन संवेदक

9. ल�डर ए��ूएटस� �िति�या �ील - 4 नग (10 एनएम और 0.1 एनएम)

10. ल�डर �णोदन �णाली ि�-�णोदक �णोदन �णाली (एमएमएच + एमओएन3), 4 नग, 800 एन �ॉटलेबल इंजन
और 8 नग. 58 एन; �ॉटलेबल इंजन कंट� ोल इले�� ॉिन�

11. ल�डर तं� 1. ल�डर लेग
2. रोवर र�प (�ाथिमक और ि�तीयक)

3. रोवर
4. आईएलएसए, रंभा और चै� नीतभार
5. गभ�नाल संबंधक संर�ण तं�,
6. ए�-ब�ड एंटीना

12. ल�डर सतह�श�
िविनद�श

1. लंबवत वेग: ≤ 2 मीटर / सेकंड
2. �ैितज वेग: ≤ 0.5 मीटर / सेकंड
3. ढलान: ≤ 120

चं�यान-3 ल�डर मॉ�ूल और रोवर पर िनयोिजत वै�ािनक नीतभार के उ�े� नीचे िदए गए ह�:

�.सं. ल�डर नीतभार उ�े�

1. मून बाउंड हाइपरस��िसिटव आयनो�ीयर
और एटमॉ��यर (रंभा) की रेिडयो
एनाटॉमी

ल�गमुइर जांच
(एलपी)

िनकट सतह �ा�ा (आयन और इले�� ॉन)
घन� और समय के साथ इसके प�रवत�न को
मापने के िलए

2. चं�ा का सरफेस थम� िफिजकल
ए�पे�रम�ट (चा�े)

�ुवीय �े� के िनकट चं� सतह के तापीय गुणो ंका मापन करना।

3. चं� भूकंपीय गितिविध के िलए साधन
(आईएलएसए)

ल��िडंग साइट के आसपास भूकंपीयता को मापने और चं� ��
और म�टल की संरचना को िचि�त करने के िलए।
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4. लेजर �रट� ो�र�े�र ऐरे (एलआरए) यह चं� �णाली की गितकी को समझने के िलए एक परि�य
�योग है।

�.सं. रोवर नीतभार उ�े�

1. लेजर �े�रत �ेकडाउन
�े�� ो�ोप (एलआईबीएस)

गुणा�क और मा�ा�क ता��क िव�ेषण और चं�-सतह की हमारी समझ
को आगे बढ़ाने के िलए रासायिनक संरचना और खिनज संरचना का अनुमान
लगाना।

2. अ�ा कण ए�-रे
�े�� ोमीटर (एपीए�एस)

मौिलक संरचना (एमजी, अल, सी, के, सीए, टीआई, फे) िनधा��रत करना।

�.सं. �णोदन मॉ�ूल नीतभार उ�े�

1. िनवासयो��ह पृ�ी (शेप)
की �े�� ो-�ुवीयिमित

परावित�त �काश म� छोटे �हो ंकी भिव� की खोजो ं से हम� िविभ� �कार के
ए�ो -�ैनेट्स की जांच करने की अनुमित िमलेगी जो िक िनवासयो� (या जीवन
की उप��थित के िलए) यो� होगें।

चं�यान-3 मॉ�ूल के तीन आयामी झलक नीचे दी गईं ह�:

चं�यान -3 – त�
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चं�यान -3 - एकीकृत मॉ�ूल

चं�यान -3 एकीकृत मॉ�ूल – ��
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चं�यान-3 ल�डर मॉ�ूल –��

चं�यान-3 �णोदन मॉ�ूल – ��
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र�प पर चं�यान -3 रोवर और तैनात ��

चं�यान -3 रोवर –��
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चं�यान-3 ल�डर

चं�यान-3 ल�डर
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चं�यान -3 �णोदन मॉ�ूल

चं�यान-3 रोवर
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इसरो मु�ालय, अंत�र� भवन, �ू बी.ई.एल. रोड
ब�गलू�-560094

फोन: +91 80 22172294 / 96
ई-मेल: isropr[at]isro[dot]gov[dot]in

 सूचना का अिधकार

�ितपुि�

 संपक�

अ�र पूछे गए ��

 वेबसाइट नीित

कॉपीराइट नीित

चं�यान-3 - िमशन �ोफाइल

पता
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हाइपर िलंक नीित

उपयोग की शत�

अ�तन

 वेब सूचना �बंधक

भारतीय अंत�र� नीित

 संसद ��

ई-सरल िहंदी वा�कोश

 संबंिधत िलंक

सातवां क� .वे.आ.प�शन संशोधन ��थित देख�

पी.आई.बी.
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